「2016智慧機器人學習體驗研習與競技營」活動企劃書
壹、目的
教育部為推廣全民資訊時代，以迎接資訊快速發展的年代，因此，推展資訊科學教育往高中高職扎根計畫，一改以往資訊教育只從大專院校學生開始，期望高中職學生對資訊科學教育能提早接觸與認識，並進而產生興趣，培養更多資訊科學領域技能；同時也積極推展大專學生相關資通訊軟體創新人才推升推廣計畫，培育更多軟體創新之人才，以提升國家資訊科學領域的競爭力。而本次由大仁科技大學資訊工程與娛樂科技系主辦、由高屏地區策略聯盟學校共同協辦的「2016智慧機器人學習體驗研習與競技營」活動，以智慧型機器人的學習體驗之研習活動，並配合合作討論、相互較勁相互學習的比賽活動，來達成資訊向下扎根與軟體創新人才之推升目標，也帶動高屏地區高中職學生對大仁科技大學資訊工程與娛樂科技系的教育目標、教育設備有更深一層的了解。
貳、內容
1、 主辦單位：教育部、大仁科技大學資訊工程與娛樂科技系
2、 協辦單位：立志中學、高英工商職業學校、屏東高級工業職業學校、屏榮高級中學、民生高級家事商業職業學校、英棒有限公司
3、 活動日期(時間)：105年11月26日(星期六)
4、 活動地點：大仁科技大學智慧機器人創新應用發展中心
5、 參加對象：高雄市與屏東縣高中職學生為主，共80人。
6、 活動內容：
(1).高轉速競速循跡機器人競速體驗研習、高轉速競速循跡機器人競速賽
(2).輪型避障機器人避障體驗研習、輪型避障機器人避障競賽。
7、 研習內容與時程計畫
(1). 高轉速競速循跡機器人競速賽組
	時　間
	主　　　題
	主持(講)人

	09:00 ~ 09:30
	報到
	

	09:30 ~ 09:40
	開幕式
	系主任、院長或校長

	09:40 ~ 10:00
	高轉速競速循跡機器人簡介及展示
	英棒有限公司

黃志雄  總經理

	10:00 ~ 11:00
	Lab1：循跡機器人機構設計原理與C語言程式設計
	

	11:00 ~ 12:00
	Lab2：循跡機器人循跡原理與實作原理
	

	12:00 ~ 13:00
	午餐時間
	全體

	13:00 ~ 14:00
	Lab3：循跡機器人控制、加速與剎車原理講解
	英棒有限公司

黃志雄  總經理

	14:00 ~ 15:00
	Lab4：循跡機器人速度控制實作與討論
	

	15:00 ~ 16:00
	競賽：高轉速競速循跡機器人競速賽
	英棒有限公司

黃志雄  總經理

陳榮權  經理
大仁科技大學資訊工程與娛樂科技系

曾世邦 主任

潘業忠 教授

	16:00 ~ 16:30
	頒獎
	

	16:30
	賦  歸
	


(2). 輪型避障機器人避障賽組
	時　間
	主　　　題
	主持(講)人

	09:00 ~ 09:30
	報到
	

	09:30 ~ 09:40
	開幕式
	系主任、院長或校長

	09:40 ~ 10:00
	輪型避障機器人簡介及展示
	英棒有限公司

陳榮權  經理

	10:00 ~ 11:00
	Lab1：輪型避障機器人機構設計原理與C語言程式設計
	

	11:00 ~ 12:00
	Lab2：超音波感測器偵測障礙物原理與實作
	

	12:00 ~ 13:00
	午餐時間
	全體

	13:00 ~ 14:00
	Lab3：輪型避障機器人避障控制與速度搭配實例講解
	英棒有限公司

陳榮權  經理

	14:00 ~ 15:00
	Lab4：輪型避障機器人避障控制實作與討論
	

	15:00 ~ 16:00
	競賽：輪型避障機器人避障競賽
	英棒有限公司

黃志雄  總經理

陳榮權  經理

大仁科技大學資訊工程與娛樂科技系

曾世邦 主任

潘業忠 教授

	16:00 ~ 16:30
	頒獎
	

	16:30
	賦  歸
	


       8、獎勵：
第一名3,000元 及獎狀
第二名2,000元 及獎狀
第三名1,000元 及獎狀
佳作    500元 及獎狀 (4隊)=2,000元
9、 講師及助教：

講師：英棒有限公司  黃志雄 總經理、陳榮權 經理
助教：大仁科技大學資訊工程與娛樂科技系學生20人

10、 活動負責人：大仁科技大學資訊工程與娛樂科技系
蘇順德教授(0928-353561) 

潘業忠教授(0939-303022) 
11、 報名時間：即日起至 105 年11 月24 日(星期四)止以網路報名。
12、 報名網址：https://goo.gl/2YKs18
13、 聯 絡 人：黃小姐
聯絡方式：電話：(08) 762-4002 分機3501

E-mail：aliensun1028@tajen.edu.tw

